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Avant tout : les robots industriels

Systèmes de manipulation 
et de simulation

Chaîne de production
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Avant tout : les robots industriels
Conception assistée par ordinateur 
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Ensuite : les robots de service/assistance 

Robotique d’assistance
et de service
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Ensuite : les robots de service/assistance 

Interfaces
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Ensuite : les robots de service/assistance

Prothèses et mains artificielles
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Maintenant : les robots compagnons
Robots personnels et jeux
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Pas si simple !!!!

Robot Sony
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Oui mais...
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Quelles sont les problématiques 
liées à la robotique ?
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Les émotions
Tout un domaine de recherche !!!
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Premier robot compagnon : Paro

T. Shibata
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Beaucoup de robots compagnons
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Quelques exemples

TOFU
NEXI

NAO

ACTROIDHIPHOP

http://www.youtube.com/watch?v=al7W0kxvHSM&feature=player_embedded
http://www.youtube.com/watch?v=XrmrU7P-ysA
http://www.youtube.com/watch?v=2STTNYNF4lk
http://www.youtube.com/watch?v=WbFFs4DHWys&feature=related
http://www.youtube.com/watch?v=GrZQgRrXCOg&feature=related
http://www.youtube.com/watch?v=al7W0kxvHSM&feature=player_embedded
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Travail sur les expressions faciales

Le robot EmI de Sébastien Saint-Aimé
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Travail sur l'interaction homme-machine

L'architecture PIME de Céline Jost



Céline Jost - Fête de la science 2011 49/4911 octobre 2011

Démonstration !!!
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