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Avant tout : les robots industriels

Systemes de manipulation Chaine de production
et de simulation
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Avant tout : les robots industriels

Conception assistée par ordinateur
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Ensuite : les robots de service/assistance

Robotique d’assistance
et de service
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Ensuite : les robots de service/assistance

Prothéses et mains artificielles
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Maintenant : les robots compagnons

Robots personnels et jeux
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Pas si simple !l

> Robot Sony

x= A - excosf 2- sinf 2(/1+ [2cosf 3)
y= -exsinf 1sinf 2+ sinf 1cosf 2(/1+ [2cos8 3)+ cosf (- eyt [28inf 3)

z = excosl 1sinf 21 cosf 1cosl 2(/1+ [2cosf 3)+ sinf 1(- eyt [251n4 3)
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Oui mais...
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Quelles sont les problématiques
liees a la robotique ?
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La robotique, c'est quoi exactement ?

Structure mécanique
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La robotique, c'est quoi exactement ?

Motorisation et contrble

Construction de mécanismes

Structure mécanique Automatiquement actionnee
Mécaniaue Automatique
“ Electronique
____________________ T
| Perception, Action | | Capacité d'intelligence |
Lo 1 L m e e e e — - — |
S'adapte a son environnement De facon autonome
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Objectifs des robots de demain

Intelligence
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Objectifs des robots de demain

Une interaction homme-robot complete
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Les émotions

Tout un domaine de recherche !!!
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Premier robot compagnon : Paro
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Beaucoup de robots compagnons

Huggakble
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Quelques exemples

lllllllllllllllllllllllllllll

. ACTROID |
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http://www.youtube.com/watch?v=al7W0kxvHSM&feature=player_embedded
http://www.youtube.com/watch?v=XrmrU7P-ysA
http://www.youtube.com/watch?v=2STTNYNF4lk
http://www.youtube.com/watch?v=WbFFs4DHWys&feature=related
http://www.youtube.com/watch?v=GrZQgRrXCOg&feature=related
http://www.youtube.com/watch?v=al7W0kxvHSM&feature=player_embedded

Travall sur Ies expressmns facnales
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Travall sur l'interaction homme-machine
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Demonstration !!!
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